Tabena 5.2. Crierjudrkaryja npeameTa
Cneuudukanumjy Tpeba aTv 3a CBaKY MpeJMeT U3 CTY/MjCKOT Iporpama.

Crypujcku nporpam: OcHoBHe akagemcke cryaje MATEMATUKA

Ha3us npegMera: YBoJ y TeOpHjy JUHAMUUYKUX CUCTEMa

HacraBuuk/HacraBaunu: Jeneda Karuh, Mapuja Mukuh, Urop Yreapesuh

Cratyc npegmerta: n300pHU

Bpoj ECIIB: 5

YcioB: JluneapHa anre0pa, AHamm3a 1, AHanu3a 2, ndepeHuyjaite jenHaunHe A, IudepeHipjande
jegHaumHe b

Owsb npegmerta: CTHIalke OCHOBHUX 3HaHa O 6a3MUHUM M0jMOBUMA TEOPUje IVIATKUX U TOTOJIOMIKUX
JVHAMAUYKUX CHUCTeMa.

Hcxop npegmera: CtyzeHT Tpeba [ja oBlajia HajBaKHUjUM AUHaMUUKKM aclieKTHMa Teopuje 0OUUHUX
JudepeHMjamHuX jejHaYMHA Ka0 ¥ OCHOBHMM I10jMOBHMA U3 TOTIOJIOUIKMX JUHAMUYKHUX CUCTeMa U [ja CTeKHe
CIOCOOHOCT /ia TeOPHjy JUHAMHUUKHX CHCTeMa MpUMeryje Y HeKMM HaydHHUM I10/bFMa U3BaH UKCTe
MaTeMaTuKe.

Cajgpxaj mpegmera
Teopujcka Hactuasa

IIpBu nipuMepy AUHAMUUKUX crcTeMa. OCHOBHH IOjMOBH TOTIOJIOIIKe JTUHAMUKE (TPAaH3UTUBHOCT, MUKCUDAbE,
Xa0C, eHTPOITHja, eKCIIaH3UBHOCT, aTPaKTOPH U pernejepu). Cumboruka AuHamyka. CHCTeMU rpajjijeHTHOT
tuna. Huckoaumensvonu heHomenu (xomeoMopdu3My Kpyra - poTailjuonu 6poj, Teopema I1lapkoBckor,
INoenkape-benanukcoHoBa Teopema). [lepuoanunu aTpaktopu. [IpriMeHe y TeopHju efleKTPUUHUX TOKOBA,
€KOJIOTHUjU U KJIaCUYHOj MexaHuLY. OCHOBU eprojiiuke Teopwuje.

Ilpakiuuuna Hacuasa

ITo3HaTH KOHKpeTHY NPUMepH JMHAaMUUKUX CUCTeMa KOjU WIYCTPYjy MaTepHjy ca IpeJjaBama: poTalyje Kpyra,
ekcriafupajyhu enzomopdusmu Kpyra, I ToBY U OAMHMGTOBH, KBa/[paTHA Mpec/MKaBamka, [ aycoBa
TpaHcdopMalyja, XUepOosMuKY TOpyCHH ayToMopdu3mu, CMejnoBa MOTKOBHLIA, COJIEHOW/I, TOKOBU U
nudepeHMjanHe jeaHaurHe, cycrieH3uje v [loeHKapeoBo Mpec/vKaBambe, aTpakTopy, JIOpeHLI0B aTpakTop,
JbaryHOB/beB eKCIIOHEHT, U3pauyHaBalbe eHTPOIMje ¥ KOHKPeTHUM CUCTeMUMa.
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Bbpoj yuacoBa akTHBHe Hacrase: 4 | Teopujcka HacTaBa: 2 IIpakTnuHa HacTaBa: 2

Metoje u3Boljerba HacTaBe: POHTAHU, TPYITHU U TIPAKTUYHHU.

OneHa 3Hama (MakcuMa/HHu 6poj moena 100)

IIpepucnuTHe o0aBe3e roeHa 3aBpIIHHA UCITUT roeHa
aKTHMBHOCT Yy TOKY IIpeJjaBama 10 MUCMEHU UCTIUT

TpaKTUYHA HacTaBa 10 YCMeHH UCITUT 60
KOJIOKBUjyM-U 200 e

ceMUHap-u

HauuH npoBepe 3Hawa Mory OWUTH pa3/IMUUTH HaBeJeHo Y Tabesu cy caMo Heke omnije: (IMCMeHH UCTIUTH,
YCMeHH UCIIUT, IIpe3eHTalyja pojeKTa, CEeMHUHApH UTH......

*MaKcuMasHa fy)kKuHa 2 ctpaHutie A4 ¢gopmaTta




