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1. Óç îáðàçëîæå»å ïîñòóïêà èçðà÷óíàòè èíòåãðàë I(a) =
∞∫
0

e−x sin2 ax
x2

dx.

2. Ðåøèòè ñèñòåì èíòåãðàëíèõ jåäíà÷èíà ïðèìåíîì Ëàïëàñîâå òðàíñôîðìàöèjå:

ϕ1(x) = 1−
x∫

0

ϕ2(t)dt,

ϕ2(x) = cos x− 1 +

∫ x

0

ϕ3(t)dt,

ϕ3(x) = cos x+

x∫
0

ϕ1(t)dt.

3.a) Äîêàçàòè äà çà ñâàêî x+ iy ∈ C âàæè äà jå | sin z|2 = sin2 x+ sinh2 y,
à çàòèì îäðåäèòè ìàêñèìóì ôóíêöèjå f(z) = | sin z| íà ñêóïó {z ∈ C :
0 ≤ Rez ≤ π, 0 ≤ Imz ≤ ln 2.

b)
2π∫
0

1
a+sinx

dx, a > 1.

4. Õîìîãåíà æèöà äóæèíå 1 èìà ôèêñèðàíå êðàjåâå. Ó òà÷êè x = c,
0 < c < 1 èñòåãíóòà jå äî ðàñòîjà»à c

3
îä õîðèçîíòàëíîã ïîëîæàjà è

ïóøòåíà äà ñëîáîäíî îñöèëójå. Îäðåäèòè ïîëîæàj æèöå ó ìîìåíòó t > 0.
5. Ðåøèòè Êîøèjåâ ïðîáëåì xuxx+yuxy = 0, u(1, y) = 2y+1, ux(1, y) = y.
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