
Äðóãè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå, Õåìèjà, 14..01.2017. Ãðóïà I

1.(5 ïîåíà) Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ôèãóðå îãðàíè÷åíå êðèâîì y = lnx2 è ïðàâàìà y = 0
è x = 2.

2.(5 ïîåíà) Íà£è îïøòå ðåøå»å äèôåðåíöèjàëíå jåäíà÷èíå x2y′ − 4xy = x3(x2 − 5)
√
y.

3.(5 ïîåíà) Íà£è îïøòå ðåøå»å äèôåðåíöèjàëíå jåäíà÷èíå y′′ + 3y′ − 4y = x cos 2x .

4.(5 ïîåíà) Áàöàjó ñå äâà èäåíòè÷íà íîâ÷è£à è jåäíà êîöêèöà çà èãðó èñòîâðåìåíî.
à) Îäðåäèòè ñêóï èñõîäà åêñïåðèìåíòà;
á) Oäðåäèòè âåðîâàòíî£ó äà jå ïàëî òà÷íî jåäíî ïèñìî, àêî ñå çíà äà jå ïàëà òðîjêà íà êîöêèöè;
â) Îäðåäèòè âåðîâàòíî£ó äà ïàäíå áàð jåäíà ãëàâà èëè ïàðàí áðîj íà êîöêèöè.

5.(5 ïîåíà) Íåêà jå äàòà ñëó÷àjíà ïðîìåí§èâà X êîjà çàâèñè îä ïàðàìåòðà :

X :

(
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)
à) Îäðåòèòè ïàðàìåòàð a;
á) Îäðåäèòè EX;
â) Îäðåäèòè DX.

Äðóãè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå, Õåìèjà, 14..01.2017. Ãðóïà II

1.(5 ïîåíà) Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ôèãóðå îãðàíè÷åíå êðèâîì y = lnx4 è ïðàâàìà y = 0
è x = e.

2.(5 ïîåíà) Íà£è îïøòå ðåøå»å äèôåðåíöèjàëíå jåäíà÷èíå x2y′ − 4xy = x3(x3 − 2)y
1
2 .

3.(5 ïîåíà) Íà£è îïøòå ðåøå»å äèôåðåíöèjàëíå jåäíà÷èíå y′′ + 5y′ + 6y = x sin 2x .

4.(5 ïîåíà) Ó êóòèjè ñå íàëàçå ÷åòèðè öåäó§å íóìåðèñàíå áðîjåâèìà 1, 2, 3, 4. Èçâëà÷å
ñå äâå öåäó§å, ñà âðà£à»åì.
à) Îäðåäèòè ñêóï èñõîäà åêñïåðèìåíòà;
á) Oäðåäèòè âåðîâàòíî£ó äà jå çáèð èçâó÷åíèõ áðîjåâà 6, àêî ñå çíà äà jå ó ïðâîì èçâëà÷å»ó
èçâó÷åí ïàðàí áðîj;
â) Îäðåäèòè âåðîâàòíî£ó äà jå îáà ïóòà èçâó÷åí ïàðàí áðîj èëè äà jå ó ïðâîì èçâëà÷å»ó
èçâó÷åí áðîj 4.

5.(5 ïîåíà) Íåêà jå äàòà ñëó÷àjíà ïðîìåí§èâà X êîjà çàâèñè îä ïàðàìåòðà :

X :

(
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)
à) Îäðåòèòè ïàðàìåòàð a;
á) Îäðåäèòè EX;
â) Îäðåäèòè DX.


