
Diferencijalne jednaqine - nastavak

1. Rexiti sistem diferencijalnih jednaqina:

x′1 =3x1 + 12x2 − 4x3

x′2 =− x1 − 3x2 + x3

x′3 =− x1 − 12x2 + 6x3.

2. Rexiti sistem diferencijalnih jednaqina:

x′1 =− 2x1 + x2 − 2x3

x′2 =x1 − 2x2 + 2x3

x′3 =3x1 − 3x2 + 5x3.

3. Rexiti nehomogeni sistem diferencijalnih jednaqina metodom varijacije konstanata:

x′1 =x1 + x2 − cos t

x′2 =− 2x1 − x2 + sin t+ cos t.

4. Rexiti nehomogeni sistem diferencijalnih jednaqina:

x′1 =2x1 + x2 + 2et

x′2 =x1 + 2x2 − 3e4t.

5. Ispitati stabilnost ekvilibrijuma slede�eg sistema diferencijalnih jednaqina:

x′1 =− x1 + x2 + 2x1x2

x′2 =2x1 − 3x2 + 5x4
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6. Ispitati stabilnost ekvilibrijuma (0, 0, 0) slede�eg sistema diferencijalnih jednaqina:

x′1 =ex1 − e−3x3

x′2 =4x3 − 3 sin (x1 + x2)

x′3 = ln (1− 3x1 + x3)

7. Neka je dat sistem:

x′1 =− 2x2 + x2x3

x′2 =x1 − x1x3

x′3 =x1x2

(a) Zaxto se ne mo�e ispitati stabilnost ekvilibrijuma (0, 0, 0) metodom sopstvenih vrednosti?

(b) Metodom funkcije �apunova ispitati ispitati stabilnost ekvilibrijuma (0, 0, 0).

8. Odrediti vrednost parametara a, b ∈ R za koje je ekvilibrijum (0, 0) slede�eg sistema asimptotski stabilan:

x′1 = ln (e+ ax1)− ex2

x′2 =bx1 + tgx2

9. Metodom funkcije �apunova ispitati stabilnost ekvilibrijuma sistema:

x′1 =− x3
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x′2 =x3
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10. Neka je dat sistem:

x′1 =− sinx1

x′2 =x1

(a) Pokazati da je V (x1, x2) =
x2
1
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− cosx2 + 1 jedna funkcija �apunova za zadati sistem.

(b) Metodom funkcije �apunova ispitati ispitati stabilnost ekvilibrijuma (0, 0).


