
Ispit iz Matematike 3, B smer, 22.9.2022.

1. Odrediti oblast konvergencije reda
∞∑
n=2

arctann
lnn (x− 2)n.

2. Funkciju f(x) = 1
2 − π

4 sinx predstaviti kosinusnim redom na [0, π] i odrediti sumu reda
∑∞
k=1

(−1)k
4k2−1 .

3. Rexiti nehomogeni sistem DJ:
y′1 = 2y1 − y2,
y′2 = −y1 + 2y2 − 5ex sinx.

4. Rexiti mexoviti problem
utt = uxx − 6xt, 0 < x < 1, t > 0,
u(0, t) = u(1, t) = 0,
u(x, 0) = 0, ut(x, 0) = x− x2.

Ispit iz Matematike 3, B smer, 22.9.2022.

1. Odrediti oblast konvergencije reda
∞∑
n=2

arctann
lnn (x− 2)n.

2. Funkciju f(x) = 1
2 − π

4 sinx predstaviti kosinusnim redom na [0, π] i odrediti sumu reda
∑∞
k=1

(−1)k
4k2−1 .

3. Rexiti nehomogeni sistem DJ:
y′1 = 2y1 − y2,
y′2 = −y1 + 2y2 − 5ex sinx.

4. Rexiti mexoviti problem
utt = uxx − 6xt, 0 < x < 1, t > 0,
u(0, t) = u(1, t) = 0,
u(x, 0) = 0, ut(x, 0) = x− x2.

Ispit iz Matematike 3, B smer, 22.9.2022.

1. Odrediti oblast konvergencije reda
∞∑
n=2

arctann
lnn (x− 2)n.

2. Funkciju f(x) = 1
2 − π

4 sinx predstaviti kosinusnim redom na [0, π] i odrediti sumu reda
∑∞
k=1

(−1)k
4k2−1 .

3. Rexiti nehomogeni sistem DJ:
y′1 = 2y1 − y2,
y′2 = −y1 + 2y2 − 5ex sinx.

4. Rexiti mexoviti problem
utt = uxx − 6xt, 0 < x < 1, t > 0,
u(0, t) = u(1, t) = 0,
u(x, 0) = 0, ut(x, 0) = x− x2.

Ispit iz Matematike 3, B smer, 22.9.2022.

1. Odrediti oblast konvergencije reda
∞∑
n=2

arctann
lnn (x− 2)n.

2. Funkciju f(x) = 1
2 − π

4 sinx predstaviti kosinusnim redom na [0, π] i odrediti sumu reda
∑∞
k=1

(−1)k
4k2−1 .

3. Rexiti nehomogeni sistem DJ:
y′1 = 2y1 − y2,
y′2 = −y1 + 2y2 − 5ex sinx.

4. Rexiti mexoviti problem
utt = uxx − 6xt, 0 < x < 1, t > 0,
u(0, t) = u(1, t) = 0,
u(x, 0) = 0, ut(x, 0) = x− x2.

Ispit iz Matematike 3, B smer, 22.9.2022.

1. Odrediti oblast konvergencije reda
∞∑
n=2

arctann
lnn (x− 2)n.

2. Funkciju f(x) = 1
2 − π

4 sinx predstaviti kosinusnim redom na [0, π] i odrediti sumu reda
∑∞
k=1

(−1)k
4k2−1 .

3. Rexiti nehomogeni sistem DJ:
y′1 = 2y1 − y2,
y′2 = −y1 + 2y2 − 5ex sinx.

4. Rexiti mexoviti problem
utt = uxx − 6xt, 0 < x < 1, t > 0,
u(0, t) = u(1, t) = 0,
u(x, 0) = 0, ut(x, 0) = x− x2.


