
Ovaj dokument �e se a�urirati nekoliko puta.

Do kraja kursa Obrade signala potrebno je nauqiti slede�e nastavne jedinice iz pomenute kǌige (neka
mi se mejlom jave studenti koji nemaju kǌigu da im prosledim) :

Glava 4: Digitalna obrada kontinualnih signala

Teorija:
4.1 Uvod (79)
4.2 Diskretizacija kontinualnog signala (80-81)
4.2.1 Predstavǉaǌe procesa odabiraǌa u frekvencijskom domenu (82-88)
4.2.2 Teorema o odabiraǌu + Primer 1 skeniran (pokazuje va�nost Nikvistovog uslova da ne bi doxlo do
preklapaǌa spektara)
4.3 Rekonstrukcija frekvencijski ograniqenog signala iz ǌegovih odbiraka (89-92)
4.5 Realni sistemi za diskretizaciju i rekonstrukciju signala (96)
4.5.1 Ograniqeǌe spektra ulaznog signala (97)
4.5.2 Analogno-digitalna konverzija (98-101 do nejednakosti (4.45))
4.5.3 Digitalno-analogna konverzija (103-104 do (4.56))
4.5.4 Ograniqeǌe spektra izlaznog signala (105-106)

Zadaci u Matlab-u:

rekotnstukcija.m

Glava 5: Diskretna Furijeova transformacija (DFT)

Teorija:
5.1 Uvod (107)
5.2 Definicija DFT (108-111)
5.3 Predstavǉaǌe i izraqunavaǌe DFT (111-114)
5.4 Rotacioni faktori, matriqni oblik DFT, ortogonalnost (117-120)
5.5 Odnos DFT prema drugim transformacijama (120-121 do (5.38))
5.6 Osobine DFT (122-127)
5.7 Cikliqna konvolucija (127-132)
5.9 Analiza signala primenom DFT (132-135 (samo prvi pasus na 135); potom razumeti sliku 5.13 koja
opisuje ”cureǌe” iliti razmazivaǌe spektra xto �e biti objaxǌeno i u drugom zadatku iz matlaba-a (kraj
135 strane do prve polovine 137 ); i najzad 138 strana od (5.72) od kraja.)

Zadaci u Matlab-u:

glava 5.rar

Glava 7: Linearni vremenski invarijantni sistemi (LVIS): funkcija prenosa i frekvencijski odziv

Teorija:
7.1 Uvod (163)
7.2 Funkcija prenosa diskretnog sistema
7.2.1 Definicija funkcije prenosa (164)
7.2.2 Funkcija prenosa sistema predstavǉenog diferencnom jednaqinom (165-167)
7.3 Nule i polovi funkcije prenosa (167-169)
7.4 Stabilnost i kauzalnost (169-170)



7.5 Frekvencijski odziv
7.5.1 Definicija frekvencijskog odziva (170-174)
7.5.3 Karakteristike idealnog filtra (176-178)
7.5.5 Ostvarive karakteristike diskretnih sistema (179-182)
7.6 Funkcija prenosa linearne faze (182-185)
7.7 Propusnik svih frekvencija (185-188, bez (7.58) i (7.59))
7.8 Funkcija prenosa minimalne faze (188-190)

Zadaci u Matlab-u:

glava 7.rar

Glava 8: Digitalni filtri beskonaqnog impulsnog odziva (IIR)

Teorija:
8.1 Uvod (199)
8.2 Specifikacije i osnovne definicije (200-204, bez tabela 8.1, 8.2)

Glava 9: Digitalni filtri konaqnog impulsnog odziva (FIR)

Teorija:
9.1 Uvod (243)
9.2 Specifikacije i osnovne definicije (244-246)
9.3 FIR filtri linearne faze (247-do kraja 250 strane)
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